QEPUBLICA DEL Py

N°ZGE - 2018 DE/ENAMM
Callao, 79 AGO. 2018

Visto el Acta de Consejo Académico N° 009-2018/CA
de fecha 28 de j Junlo del 2018, cursado por el Presidente del Consejo Académico, y;

CONSIDERANDO:

Que, la Ley N° 30220 — Ley Universitaria, tiene como
objeto promover el mejoramiento continuo de la calidad educativa orientada en la
blsqueda del desarrollo humano integral, la investigacion vy la docencia, con criterios
y responsabilidades.

Que, mediante Decreto Supremo N° 070-DE-SG de
fecha 30 de diciembre de 1999, se aprueba la Organizacién y Funciones de la
Escuela Nacional de Marina Mercante “Almirante Miguel Grau” y por Resolucion
Ministerial N°® 516-DE/SG de fecha 03 de abril del 2001; se aprueba el Reglamento
de Organizacion y funciones de la Escuela Nacional de Marina Mercante "Almirante
Miguel Grau” y por Resolucion Ministerial N° 516-DE/SG de fecha 03 de abril det
2001; se aprueba el Reglamento de Organizacion y funciones de la Escuela
Nacional de Marina Mercante “Atmirante Miguel Grau”,

Que, el precitado Reglamento establece en su
Articuto 89° que son funciones de ia Direccién de Capacitacién y Entrenamiento,
entre otras, Dictar las normas para la operacion y mantenimiento de los simuladores
asignados y Formular, revisar y/o actualizar los Manuales de Procedimientos en su
area de responsabilidad.

Que, mediante el Memorandum N° 237-2018/CAP de
fecha 16 de Julio del 2018, cursado por el Director (e) de Capacitacion vy
Entrenamiento solicita la aprobacién de formatos para evaluacién de competencias
durante el uso de simuladores.

Que, dichos formatos han merecido opinion favorable
del area académica de Pre Grado respecto a su contenido y finalidad de uso,
asimismo, se consideré pertinente que tales instrumentos sean incorporados al
Sistema de Calidad.



Estando a lo recomendado, de conformidad con lo
previsto en ei inciso (a) del articulo 10° de ia Organizacién y Funciones de este
Centro de Estudios, aprobada por Decreto Supremo N° 070-DE/SG, y con ia visacién
del Sub Director, Director Académico (e) de Pre Grado y Jefa de la Oficina de
Asesoria Juridica.

SE RESUELVE:

ARTICULO PRIMERO.- APROBAR los Instrumentos de
Evaluacion por competencias mediante el uso de simuladores para medir y validar la
competencia de los participantes de los diferentes cursos de capacitacion OMI que
se imparten a través de la Direccién de Capacitacién y Entrenamiento de acuerdo a
lo establecido en el Anexo "A” del Acta N° 009-2018 de Sesion del Conssjo

Académico.

ARTICULO SEGUNDO.- DISPONER Ia incorporacion de
los instrumentos aprobados al Sistema de Gestién de Calidad Institucional.

ARTICULO TERCERO.- COMUNICAR a la Direccion de
Capacitacion y Entrenamiento, Direccion Académica de Pregrado, Jefatura de la
Oficina de Calidad Educativa y Responsabilidad Social.

ARTICULO CUARTO.- Encargar la difusién de la
presente resolucion mediante su publicacion en el Portal Institucional
(www.enamm.edu.pe) y el Portal de Transparencia.

Registrese, comuniquese y archivese,

Capitan de Navio
Directoride la Escuela Nacional de
Marina Mergante “Almirante Miguel Grau”
Jean Pierre JAUREGUY Robihson
01801703




ANEAU
R/DN° - 2018 DE/ENAMM de fecha ANEXO “A”

ESCUELA NACIONAL DE MARINA MERCANTE “ALMIRANTE MIGUEL GRAU”
DIRECCION DE CAPACITACION Y ENTRENAMIENTO

INSTRUMENTOS

“EVALUACION POR COMPETENCIAS”

(Mediante el uso de Simuladores)

tnstrumentos que miden y validan el nivel dellogro de las competencias adquiridas mediante el
uso de Simuladores — CURSOS OM) — ESCUELA NACIONAL DE MARINA MERCANTE
“ALMIRANTE MIGUEL GRAU”







v ' *

Escusla Nacional de Marina Mercanle
"Almironle Miguel Grau™

ENQ’MM

Direccién de Capacitacién y Enrenomienio

N

Evaluacién por Competencia
Uso de Equipos de Navegacién (botoneria): Radar / GPS / ECDIS / Eco Sonda

Asignatura
Alumno
Fecha

RADAR (4 puntos)

Encendido y transmisidn de sefial

Reconoce ventajas de los modo de presentacién :

Course Up

North Up

Head Up
Uso de controles EBL / ERBL / VRM
Seleccién de escala

Seleccién de Pulsos

Fija anillos de distancia

HDG

CoG

STW

506G

Interferencia IR

Manejo de controles A/C Mar vy A/C Lluvia

Performance Manitoring

Control Off Center

Setting of Alarms

Plotea contactos

Control Trails

Analiza informacién Riesgo de Colisién

CPA/ BCR/
CSE
i T BRG TCPA BCT =

Guard Zones
20 Utilizacion de la técnica del Paraliel Index
23 Realiza marcacidn y distancla a costa/contactos
22 Retative motion
23 True motion
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Escuelo Nacicnol de Marina Mercande
“*Almiranie Miguel Gray"

GPS {4 puntos)

Prendido y apagado

Carmbio de los modos de presentacidn de la pantalla

Configura la escala

Configuracién pantalla de navegacién y unidades

Seleccidon de mend basico de operaciones

Ajuste de contraste e iluminacion

Configuracion de alarma (arribo, al ancla, XTE)

Uso de la funcidn GO TO

Funcidon MOB

identifica el DATUM {WGS 84)

ECDIS (4 puntos)

1 Funciones basicas:

. 1. Tipos de cursor (ERBL / zoom / view) Eqtracac suméricas

| Modas de arientacion (NUP — CUP — HUP) Seleccin de MAIN /
movimiento DUAL
(MR — MV)
;{ Funciones bésicas para la navegacién (HDG — COG ~ STW — COG).
X
: %} Identifica fuente de:
ﬁbG €OG STW 1 coG
—14 Panel de control
1{ropdown meny : Left / right side bar
5) Configuracidn basica
ime zone Color palette
6

Selecciona escala

7 Safety parameters [ alarms:

Safety alarms Navigational alarms AMS (atarm monitoring

system)

8 MOB

g Add info / Manual correction

10 Recupera Ultima posicién del barco {position dropped)

11 Route planning

New Save load Activate route
WPT edHor Check route planning (alarms warning)
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Escieln Nocional de Marina Mercante
*Almiranie Miguel Grau™

Direccitn de Capacitacién y Entrenamienio

’ 12 'Chan assistant l I

SISTEMA DE GOBIERNO {2 puntos)

1 Identifica y entlende fos diferentes tipos de gobierno del barco

Automatico Follow up Non Follow up

Pasa de manual a automitico

Pasa de automdatico a manual

\:\ I/'Q BO //‘,,.a/
“==""" PITCH PROPELLER {2 puntos]

CIUHIE
Aty Oy ()‘\
g‘ {

il A :

Reconoce velocidad minima de gobierno

Respeta alcanzar os 5 nudos en DSAH para pasar a SAH

Respeta alcanzar Jos 8 nudos para luego dar HAH o FSAH

Prendido y apagado

Interpretar {a informacién de la pantalla

Interpreta panel de control, funciones y hotonerfa

Seleccién de escalas de profundidad

Interpreta modos de uso {DBK/DBT/DBS)

Interpreta funcién REPLAY

Selecciona posicidn actual

Ajuste manual de la funcién GAIN

Historia de datos almacenados

Realiza marca

Toma conacimiento de las alarmas activas

Reconoce y activa alarmas de: profundidad / paca profundidad

Bescripcidn del examen:

* Se debe realizar un ejercicio en el simulador Hamado “EVALUACION POR COMPETENCIA —
FAMILIARIZACION CON LOS EQUIPOS DEL PUENTE", este puede realizarse en cualquier
escenario existente en el simulador.

* Los puntos de cada equipo hacen una sumatoria de 20 puntos,

# Los puntajes por cada ftem serdn 2 o Q.
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Escuela Nacionol de Marina Mercanle Diroceitn do Capacilucion v Cilkenomiehio
"Almirante Miguet Grou” A pociivuion y Lilieno

ENAMM

« Flalumno que cumpla con todos los items de cada equipo, obtendrd los puntos que le
corresponde a ese equipo. En caso obtenga una menor cantidad, se hard la conversion para
determinar el puntaje obtenido.

El alumno gue no cumpla con respender los items obligatorios {sombreados de plomo)
automaticamente no podran obtener ningln puntaje del equipo evaluado.

La nota minima aprobatoria es 11,

La evaluacion sera individual.

La duracidn serd entre 30 y 40 minutos por alumno,

Firma del {los) evaluador {es):

Evaluador 1:

- Evaluador 2:

O
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Escuda Nocional de Marina Mercanie

“Almiranie Miguet Grou™ bireccidn de Capacitacion y Entrenarniento
ENANM ENANIM
ST g <

EVALUACION POR COMPETENCIAS — ARPA

Asigiatura
Alumno

Fecha :

i

1
)
23
__."r-zf
- Al

2

-

47 4.

3
4

N4,
2

Explica los datos que deben ser exhibidos en alfanumérico

Ajusta los controles:

GAIN RAIN SEA

Deteccion y explicacién de errores de los datos presentados

pl
en que se pierden los contactos y se activa la alarma

15 Explicar la demora en la presentacién de los datos obtenidos, después de la captacién del
contacto

16 Explicar la demora en la presentacidn de nuevos datos cuando el contacto realiza una

maniobra
17 gt ;
Verdadefo.yirelativoipara obtener losvectores.vard: elg d3
18 Enuncia las ventajas de efectuar el cambio entre los vectores relativos y verdaderos
el

19 Utiliza la representacién grafica de los puntos de abordaje potendiales y las zonas de peligro
| _previstos

20 Evaltia los riesgos de abordaje mediante la extrapolacidn de vectores y la utilizacidn de las
z0nas de peligro previstas
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Escuela Nacional de Marina Mercante
*Almirante Miguel Grou”

ENANTM

Direccidn de Copaciiocidn y Enlrenomiento

Utiliza tas maniobras de prueba (las aproximaciones dependen del modelo de caracteristicas
de la maniobra del propio bugque)

22 Obtiene la informacién de los vectores con la presentacién numérica

Responde adecuadamente a las alarmas operacionales (nuevo contacto, aviso de abordaje)

Determina los blancos criticos

Activar el modo situacidn (aparece laletra T)

27 Cambios simulados de rumbo o velocidad

2. 28

34 Diferenciar los simbolos de los contactos que da el AIS

1. Cadaftem tiene un valorde 20 0

2. El €L tiene un valor total de 68 puntos equivalente a un 20. Si el alumno saca un puntale menor, se hard la
conversidn para obtener ta nota final.

3. Los ftems sombreados, son los requisites mfnimos aprobatorios para lograr !a competericia y aprobar el CL,
La nota minima aprobateria es de once {11)

5. En caso el alumne no logre aprobar los requisitos minimos aprobatorios {items sombreados) automdticamente
gueda desaprobado en el CL,

6. Este CL corresponde at 50% de la nota final del curso OMI 1.09 - ARPA,

7. La evaluacién es individual y la duracidn det ejercicio seré de 30 a 40 min por alumno.

scripcion del ejercicio:
1. E}ejercicio serd desarrollado en el escenario del Canal inglés.
2. Elinstructor del simutador hard un ejercicio en el simulador y se deberd lamar “Evaluacién por competencia -
ARPA”.
3. FElefercicio tendrd tas sigulentes caracterfsticas:

a. Diurno
h. Neblina
c. Trafico marftimo maderado, en el cual el alumno pueda plotear los contactos y decidir la mejor maniobra
de acuerdo a [as reglas de rumbo y gobierno.
4. [l alumno deberd realizar como primera accién, una derrota en el ECDIS, de acuerdo a las indicaciones del docente.

Comentarios:
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ESCL’?!E] Nacionat de Maring N:..erconie Direccidn de Capacitacién y Enfrenamiento
Almiranie Migue! Grau

M

;E-"“B“/' Evaludor (2):
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Escusla Nacionol de Moring Merconte
“Almirante Miguet Grau™ Direccién de Cepacilacién y Entrenomienta

ENAN

Evaluacién por competencia - Uso del AlS

Asignatura :
Alumno :
Ty
Al T Ay
!’,;‘:(Ji ;‘;.__ Fecha
@ [1"
(lLJL:lJ Bl AN ;g:;f 1 Reconocimiento del indice, definicién de términos
e BQ/I/ 2 Problemas que suceden {Troubleshooting)
== 3 Simbolos estandares
3 4 Funciones, estructura, conexiones
5 Instalacién
6 Verificaciones ante de salir a navegar
7 Prendido y apagada
8 Ajuste de contraste e iluminacién
9 Descripcidn de controles
9.1 | Procedimientos de operacidn del mend
10 | Configurando el equipo para el viaje

11 | Configurando valares al CPA/TCPA
12 | Pantalla de ploteo
i3 Exhibicién de datos del contacto

13.1 | Datos de un contacto normal

13.2 | Encontrar datos de un contacto peligroso
14 | informacién de nuestro bugue

14,1 | Datos estaticos

14.2 | Datos dindmicos
15 | Mensajes

15.1 | Enviar un mensaje

15.2 | Recibir un mensaje

15.3 | Diario de mensajes

16 | Canales Regionales de operacian

16.1 | Ver potencia de Tx

16.2 | Mostrar y editar estado de operacion regional

17 | Habilitar/Deshabilitar el buzzer

18 | Modo de operacién de larga distancia

19 | Rlesgos del exceso de confianza, comparacidn versus el GPS

20 | Desecho de un UAIS / Manejo de las baterias de Lithium




Escuelo Mocicnol de Morino Mercanie
"aAtmirante Miguel Grau" Direccidn de Copacitacidn y Entrenomiento

Descripcién del ejercicio:

1. Serealizard un ejerciclo en el simulador de navegacion llamado “Evaluacion por
competencia — AlS”, este puede ser desarroliado en cualquier ejerciclo existente en el
simulador.
2. tlejercicio puede ser desarrollado en cualquier escenario existente dentro del simulador.
3. Los puntajes a asignar seran de 2 o 0. Logrando alcanzar un puntaje méximo de 60 puntos,
equivalente a un 20. En caso el alumno, sague menor puntaje, se realizara la conversion (
correspondiente. "

4, La evaluacion es Individual y no debe durar mas de 20 minutos por alumnos
aproximadamente.

Observaciones f Comentarios:

Firma del (los) evaluador {es): (

Evaluador 1:

Evaluador 2:

Evaluador 3:




Esclela Nacional de Maring Mercanie Direccidn de Ca T Eni iant
»Almirante Miguel Grou” pacitacion y Endrenamiento

ENAMM ENANIM

Evaluacion por Competencia — GMDSS

Asignatura

Alumno

Reconoce e ldentifica los Equipos que componen el GMDSS tanto en la Consola como en el
Puente. (3 Pts)

VHF & DSC 1

VHF & DSC 2

MF & HF & DSC

RADIO TELEX

INMARSAT B

INMARSAT C

T 117, | INMARSAT FLEET 77

1.8 NAVTEX

EPIRB

SART

VHF PORTABLE

PANEL BATTERY

BATTERY CHARGER

2. Opera los Equipos GMDSS (2 Pts)

VHF - MF — HF - D5C

ON / OFF 5Q VOL DISTRESS SELF TEST BUTTON
CHANNEL WX DSC Tx CALL Rx LOG
BUTTON CALLS
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£scuela Nacional de Mardno Mercanie
"Almiranie Miguel Grau*

ENAVIV

Diteccion de Copuchaclon y Enfrenamiento

3. Enviayrecibe DSC (7 punts)

EQUIPO SAFETY URGENCY DISTRESS PRIVATE DISTRESS PANEL
CALL CALL CALL CALL BUTTON ALARM
RADIOQ TELEX : 12
AT
BN
ﬁg\s}nARSAr B
- ; ';!" :c_'i
?{AARSAT C Area Area Area
All All All
e Ship Ship Ship
RN
","‘S‘ NG\*‘:; .DSC VHF Area Area Area
z: o 2 All All All
EHApAR b , - .
A / Ship Ship Ship
. LtV DSC MH/MF Area Area Area
SV
a2 All All Al
Ship Ship Ship

4. NAVTEX. Configura el Receptor NAVTEX { 2 Pts)

Estaciones

Tipos de Mensajes

5. EPIRB / SART (2 Pts)

*PIRB Activa el EPIRB
Y

SART Activa el SART

Identifica y Localiza sefial del SART en el Radar

b,

Reconoce su uso en el Bote Salvavidas

Opera

Distingue los respectivos canales de uso
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Escuela Nacional de Marina Mercante

"Almironle Miguel Gray® Diteccién de Capacitacién vy Fnirenamiento

7. Registros (3 Pts)

. Registra hechos en el Radio Log book, concisa y correctamente.

Diarlos

Semanales

'

\}%ggistra mantenimientos y test de | Mensuales
7| forma concisa y correcta-
B SR

. i_a sumatorla de todo el CL es de 20 puntos.

* Cada parte puede ser evaluada de manera independiente durante todo el curso, asf como también,
realizada como evaluacién final.

* Encasosea evaluada de forma independiente cada una de las partes, tendrd que indicarse ef valor que
tendrd por si corresponde a alguna préctica en especffico.

*  ElCLse tomard netamente en ¢ shimulador GMDSS

*  ELCL es individual,

* lLaduracién del CL serd de 30 minutos como maximo por persona
T

N
O\B ervaciones/Comentarios

Firma del (los) evaluador {es):
Evaluador 1:
Evaluador 2:

Evaluador 3:
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Escusla Nacional de Marina Mercanie
"Almirante Migue) Grau"

ENAMM ENANIM

Direccién de Capacilacién y Enlrenomienio

EVALUACION POR COMPETENCIAS - USO DE RADAR

Asignatura
Alumro

Fecha

Encendido y transmisién de sefial

Reconoce ventajas de los modo de presentacién :

Course Up
North Up

Head Up
Uso de controles EBL / ERBL / VRM

Seleccidn de escala

Seleccién de Pulsos

Fija anillos de distancia

HDG

COG
STW

S0G

Interferencia iR

Manejo de controles AfC Mar y A/C Lluvia

Performance Monitoring

Control Gff Center

Setting of Alarms

Plotea contactos

Control Trails

Analiza Informacién Riesgo de Colisidn

BCR/
E
BCT =
Guard Zones
20 Utllizacion de la téenica del Paraliel Index
21 Realiza rnarcacidn y distancis a costa/contactos
22 Relative motion
23 True motion
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Escuel.c: NO_C'OHCE d,e Moarina hﬁerconte Direccidn de Capacitacion y Enfrenamiento
'Almbrande Miguel Grou

ENQMM

EVALUACION POR COMPETENCIAS — RADAR/AVANZADO

Asighatura  :
Alumno

Fecha :

—..| Reconoce diferentes situaciones de barco Luces y Sefiales de dia (En el Simulador)
I N
-7,

-,

Fondeado

hY
.
| 6
J

Bugue “inderway”

Buque de Pesca Arrastre

Buque de Pesca NO de Arrastre

Buque restringido en su capacidad de maniobra {R.3g)

Buque restringido por su calado (R.3h)

Barco NUC

Barco Varado

Uso pertinente de la Velocidad de Seguridad (R.6}

Comportamiento en TSS (R.10}

ingreso

Salida Cruce

(: @alApiicacién reglas del COLREG
¢ Vuelta encontrada (R.14)

Reconoce

Realiza maniobra si procede

Bugue que cruza {R.15)

Reconoce

Realiza maniobra st procede

Buque que Alcanza {R.13)

Reconoce

Realiza maniobra si procede

Problema de caer a Babor si el otro barco no maniobra de acuerdo al COLREG. (R.17H)

Responsabilidad entre Barcos (R.18)

Acercamiento excesivo {R.8)
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Escuela Macionol de Morina Mercante
"Alriranie Miguel Grou”

ENAMM

Direccion de Capocilacidn y Enlrenamiento

Evita acercamiento excesivo

Toma en cuenta CPA Impuesto por la Naviera

Mar abierto

Apuas Costeras

Estrechos y canales

RN,
a— Determina la existencia de Riesgo de Colisidn {R.7)

— Cambia de Rumbo de forma oportuna
IOS es

N,

e,

W%l

} ’iw i Cambia de Velocldad de forma oportuna
.

. V.g,% Descripcidn del ejercicio:
e
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Escuela Nacional de Maorna Merconte
“Almirante Miguet Gray"

ENANM

Direccion de Capacitacidn y Enfrenamiento

ENANM
=2l

EVALUACION POR COMPETENCIA — DIAMETRO TACTICO Y TIEMPO DE PARADA

Asignatura
Alumno
Fecha

1. DIAMETRO TACTICO Y TIEMPO DE PARADA

DIAMETRO TACTICO |

Toma posicidn y la rotula en la carta

Toma posicién una vez variado 90° del rumbo inicial

Torna posicién al estar al rumbo opuesto inicial

Mide el avance real y lo compara con el indicado en el wheel house poster

Mide la traslacién real y lo compara con el indicado en el wheel house
poster

Mide el didmetro tactico realizado en fa carta y lo compara con el indicado
en el wheel house poster

TIEMPO DE PARADA ' E

Toma posicidn al momento que el PP lo coloca en STOP

Toma posicién al momento que el barco para

Calcula el tiempe de parada y o compara con las caracteristicas indicadas
en el wheel house poster.

4 Mide distancia navegada al momento que el barco ha parado

Descripcién del ejercicio:

* El médximo puntaje a obtener en este CL es de 20.

* Lanota minima aprobatoria es once {11)

* los puntajes a asignar serdn de: 2 y 0 para cada accion.

» £l Cl es evaluado de manera individual.

* El Profesor deberd dar una breve explicacién del significado de cada accién antes de realizar el ejercicio.

* Se preparard un ejercicio en el Simulador cuya duracién no serd mayor a 30 minutos y se Hamara
“Evaluacién por competencia - Didmetro tactico / Tiempo de parada”

¢ Para el Diametro Téclico, el ejercicio consistird en colocar objetos flotantes fijos a las distancias {Avance
y Traslacién) mostrado en el “WHEEL HOUSE POSTER”. El alumno deberd caer a la banda que
corresponda y deberd pasar libre de ambos objetos. El barco deberd estar en “VELOCIDAD TODA
AVANTE” (FULL SEA AHEAD)

* Para el tiempo de parada se colocard el objeto flotante fijo en su derrota y se ordenara parar las

méquinas. El barco no debe chocar con el objeto. El barco deberd estar en “velocidad toda avante”

» El alumno deberd reconocer la importancia del Didmetro Tactico, Avance, Traslacion y los
tiempas/distancias de parada.

¢ Comparar los resultados obtenidos con los del “WHEEL HOUSE POSTER”

* las condiciones del tiempo en los ejercicios seran calmas,
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Escuela Nacional de Marino Merconte . .. . N - .
. . Direcclon de Ca Enlrenarnien
" Almironte Miguel Grou™ f n pacilocion y enamiento

ENAMM ENAMM

Firma del {los) evaluador (es):
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Escuela Noclonol de Morina Mercanle

" Almiranle Miguel Grau” Direcclén de Capacitacion y Enfrenamiento

ENAMM

EVALUACION POR COMPETENCIA
CALCULO DE ERROR DE GIRO Y ELABORACION DE TABLA DE DESVIOS

Asignatura
Alumno
Fecha

Posicionamiento

Se posiciona

Identifica puntos conspicuos
Toma MV

Enla carta I
Caleula error de giro

] Girocompds [ [

Ver cuadro al reverso.

3. Habilidad y Destreza

Uso de las paralelas/escuadras
Uso del compas _J

El Cl. consta de 3 partes:

o Posicionamiento
o Elaboracion tabla de desvio
o Habilidad y destreza

Cada item tiene un valor de 2, 0 0. El puntaje maximo a obtener en esta evaluacién es de 50 puntos,
equivalente a un 20.

Este CL serd desarrollado en el simulador y se su desarrollo sers de la siguiente manera:
o Elescenario a escoger serd:

o En cualquier de los escenarios el ejercicio empezard con un barco parado, en el cual ef alumnos

pueda obtener una posicién y calcular el error de giro.
o A continuacién, el alumno navegaré cambiando de rumbo cada 30° - 45° y de esta forma,
realizar una vuelta al horizonte y completar el cuadro y los desvios correspondientes,
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Escuelo Nacionat de Marno Merconte
*Almiranie Migue! Grau”

ENANM ENANVIM

bireccion de Capocitacion y Entrenomiento

o Elejercicio tendrd una duracién aproximada de 30/40 minutos por alumno.

« El puntaje obtenido en check list, es parte de la PCN" ___

Tabla de desvios

OR\Eiro £ giro R Cmg RV Ccompds | V D Rmg R cmg
= 000° 000°
1.5 030°
-/ 045° 045°
i 060°
090° 090°
1200
135° 135°
150°
180° 180°
210°
225° 225°
240°
2700 2700
300°
315° 335°
345°

Firma del (los) evaluador (es):

Evaluador 1.

Evaluador 2:

valuador 3:
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ESCUEI? No_c:sonoi d‘e Marina h"l'erconie Direccidn de Copacitacion y Entrenomienta
Almironie Miguel Grou

ENANTY|

EVALUACION POR COMPETENCIA
IDENTIFICACION DE LATITUD Y LONGITUD / POSICIONAMIENTO EN CARTA

Asignatura

Alumno

Identifica en Ia carta nduticala Qy Len la que se encuentra
ldentifica coordenadas en el GPS/RADAR
Grafica posicién en la carta
Se brinda posicién en carta ndutica y alumno obtlene coordenadas

(S [P FE I

Habitidad v destreza;

Uso de paralelas/escuadras/compds I 1 [ j

3. Descripcion del ejercicio:

a.  En caso el alumno no conteste correctamente el ftem 1, queda automaticamente
desaprobado en el CL.

o b. Lasuma total del CLes de puntos que equivalen a () puntos de la primera evaluacién
' del curso.

. El presente Ct deberd tener un ejercicio en el simulador, al que se le amara “Evaluacién
R'f'.ég' or competencia — POSICIONAMIENTO EN CARTA”

d.  Este ejercicio podré ser desarrollado en cualquiera de los escenarios existentes en el
simulador y deberd tener un ejercicio para cada escenario en Caso sea necesario.

AVEirha del{los) evaluador(es):

Evaluador 2:

fvaluador 3:
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ESCUSI? NO.C'OHOI d:e Moardina I\.flerconle Direccién de Copacitacién y Enktenamienio
Almirante Miguel Grau

Eruy

EVALUACION POR COMPETENCIA
POSICIONAMIENTO, MV, ROTULACION DE RUMBOS

Asignatura :

Alumno :

€/PORICIO)
Rotula posicidn

Mide distanti
Determina error de giro:
“Determina posicidn por
Dos marcaciones

2. Habilidad y destreza:

. '[2.1 [ Uso de las paralelas/escuadras/compés ] i ‘l

3. Descripcidn del ejercicio:

Los puntajes a colocar en 1a evaluacién por cada item son: 2 0 0

Las competencias sombreadas, son de carédcter obligatorio, de lo contrario el alumno no podrd aprobar
el examen

El puntaje médximo a obtener en el CL es de 20 puntos.

El CL debe contar con uno o varios ejercicios en el simulador, llamado: “Evaluacidn por competencia —
POSICIONAMIENTO Y MARCACIONES [V v R} en cualquiera fuese el escenario a ser desarrollado.
o Afin de desarrollar de manera correcta este ejercicio, el barco debe tener cerca relieve de costs
o0 puntos conspicuos a los cuales poder obtener las marcaciones y error de giro.

4. Firma de {los) evaluador (es)

Evaluador 1:

Evaluador 2;

fvaluador 3;
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Escuelo Nocional de Masrina Mercante
*Almiranie Miguel Grau™

Direccidn de Copaciiacion y Enfrenamienio

EVALUACION POR COMPETENCIA:
SISTEMAS DE GOBIERNG Y MANEJO DEL PP

Asignatura:

Alumno:

Sisternas de gobierno:

Identifica y entiende los diferentes tipos de gobierno del barco

Automitico | | Follow up [ [ Non Follow up
Pasa de FUP a automitico

Pasa de automatico a FUP

Pasa de FUP a NFUP

. \!J:'-"'-:-‘?Ju,: .6 Hace prueba de timén de banda a banda (SOLAS: regla 26)

27 "-‘)};x*.s[lﬁ{j- o
e 5

2. Pitch propeller:

fleconoce velocidad minima de gobierno

22 Respeta alcanzar los 5 nudos en DSAH para pasar a SAH

2.3 Respeta alcanzar los 8 nudos para luego dar HAH o FSAH

Descripcidn del ejercicio:

1. Serealizard un ejercicio en el simulador denominado “Evaluacién por competencia: Sistemas de
goblierno y manejo del PP~

L
2 seemes [
o Eidaii G

)

2. Elescenarlo a escoger serd cualquiera de los existentes en el simulador. La tnica consideracién a tener

en cuenta, es que debe ser alejado de costa para que el alumno pueda realizar las maniobras del barco
sin ningtn peligro.

Los puntajes a asignar por cada item son: 2 0 0.

Ef puntaje maximo a obtener es de 20 puntos.

La evaluacion es individual,

La duracidn aproximada de la evaluacién serd de 10 a 15 minutos.

Firma del (los} evaluador (es):

Evaluador 1;

Evaluador 2:

Evaluador 3:
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